Série XLT

Tubes avec largeurs
chaines variabl

Les marques pour TSUBAKI KABELSCHLEPP GmbH sont égalel
en tant qu'enregistrement national ou international dans les pays suMants :
tsubaki-kabelschlepp.com/trademarks

Sous réserve de modifications.




Sous réserve de modifications.

1 Capoten aluminium
disponible avec largeur
d’incrément de Tmm

2 (Quadruple vissage pour
contraintes extrémes

3 Souvrealintérieureta
[extérieur pour la pose
des cables

4 Patins amovibles

5 Entretoise dassemblage

stable en acier
6 Raccordabride

Propriétés
» Grandes dimensions
» Poids propre faible

» Transmission des forces aptimale par grand systeme de
butée (principe du couvercle)

» Bandes de chaines en plastique en combinaison avec

capots en aluminium

» Versions avec entretoises en aluminium en largeur
d'increment de 1mm disponible avec une largeur intéri-
eure dejusqual000 mm

Systémes de couvercles
vissés pour stabilité maximale
méme avec de grandes lar-
geurs de chaines

Patins remplacables pour une
longue durée de vie dans les
utilisations replongeantes

» Quverture des deux cotés

» Grand choix de possibilités de séparation des cables

» Avec serre-cables en option
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Entretoise d'assemblage

stable en acier (différentes
variantes de raccords)
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Multiples possibilités de sépa-
ration des cables
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Y SérieXLT | Apercu

Bi-
Cran
[mm]

Charge Cable
add.  dmax
<[kg/m] [mm]

t KR
[mm]  [mm]

h; hg B; By
mm] [mm]  [mm] [mm]

Variante
d'ouverture

Type d'entretoise

Mo = 5 @Seh % & o=

XLT1650

B:ﬂ RMD 105 140 200-1000 268-1068 1 165 300-550 65 84

. Série Série Série Systeme
Accessaires S/S¥-Tubes S/sx LS/LSK CLEANVEYOR® FLATVEYOR® ROBOTRAX®
Sous réserve de modifications.

TRAXLINE®




oXV410904

NN XS/S $3nL-XS/S
aWalshg 811055330y

HOAINYTS | oHOAINYITD s Ay s oINTXVYL

alle|nalid
uoneayddy
91099

ns 83yono)

Mouvement

nogap noajea
-1}JaA | B 0102y
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XLT1650

Pas de la chaine - Hauteurs
165 mm - intérieures
el 105mm

Typesdes

eparateurs

Entretoise en aluminiumRMD.............ooooo.

Systeme de capot en aluminium

» Capotenaluminium vissé pour stabilité maximale.

» Pour des applications générant ds copeaux ou salissures
grossieres.

» Extérieur / intérieur : Vissage facile a desserrer.

Largeurs Rayons de
intérieures courbure
200-1000 mm 300-550 mm

Page 636
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Sousréserve de modifications.

XLT1650 | Dimensions de montage

Configuration autoportante

KR Point fixe

Point mobile

Abaque des chargespour longueur autoportante
en fonction de la charge additionnelle.

Pour les courses plus longues, une fleche de la chaine

porte-cables est techniguement admissible au cas par cas.

Poids propre de la chaine qx =13 kg/m. Avec une largeur
intérieure différente, la charge additionnelle maximale
change.

Vitesse
= jusqua4m/s

Course
<> jusquall7sm

0 Accélération
jusqu'a 26 m/s2

E\ Charge
additionnelle
@ jusqua65kg/m

H H, Ls Ug
[mm] [mm] [mm] [mm]
740 840 1272 535
840 940 1430 585
o0 w0 BeT 8%
040 a0 e ees
............. 140 1240 1901 735

550 1240 1340 2058 785

60,0

30,0

Charge additionnelle q; en kg/m

Lrenm 20 30 40 50 6.0 7.0

Lsenm 40 6.0 80 100 12,0

Configuration replongeante

»v, — ‘*g
S e 7 VR

KR Point fixe

" Accélération
jusqua2-3m/s?
li Charge
additionnelle
@ jusqua6bkg/m

Point mabile

Vitesse
jusqua2m/s

Course
<h> jusqua 350 m

La chaine porte-cébles replongeante doit étre gui-
dée dans un chenal. Voir page 844.

Pour une application replongeante, ['utilisation de patins de
glissement estindispensable.
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I XLT1650RMD | Dimensions - Caractéristiques techniques

Entretoise en aluminium RMD -
Systeme de capot en aluminium

» Capot en aluminium vissé pour stabilité maximale.

» Pour des applications générant ds copeaux ou
salissures grossieres.

» Personnalisation par incrément de 1Tmm
disponible.

» Extérieur / intérieur : Vissage facile a desserrer.
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o =] | Montage des entretoises tous les kL. Bi de 200 -1000 mmen
2= H—H | maillons de chaine largeur par incrément de
o & — (VS: montage intégral) 1mm
.=
e (o ] e ] Le diamétre maximal des
S a - cables dépend fortement
= [ “ ] durayon de courbure et du
= type de cable souhaite.
e Veuillez nous contacter.
_ #Max. recom- _ BE
& . mandé: === T
= @84mm e
= ¥ Calcul de lalongueur
= e : delachaine
= Y
v — o
s o] | Longueur de la chaine Ly
| B LS
- ‘ » Bi J 3 %} k=7 +Ls
29 .
33 w Ber =By \ } Longueur de la chaine Ly
i arrondie au pas de la
i N
-~ Patins amovibles emboitables pour longues -~ i chainet
fea, ad
52
o 2
*3 h he hg Bi B Ber KR a
3 mm] [mm] [mm]  [mm]* [mm] [mm] [mm] [kg/m]
« 105 i 140 i 147 ¢ 200-1000 i B;+68 i B;j+68 : 300 : 350 : 400 i 450 i 500 i 550 i 10,5-153
*largeur de cran de Tmm
g Exemple de commande 3
[ xieso .| |.L_RMD . J-| | Vs g
Serie Bi [mm] Type de traverse KR [mm] Ly [mm] Pos. séparateurs %
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XLT1650 RMD | Répartition intérieure | TSO-TS3

Systemes de séparateurs

Le systéme de séparateurs est monté en standard sur Enstandard, les séparateurs ou le systéme de séparateurs
chaque entretoise de liaison - pour le montage de sépara-  complet (séparateurs avec séparation en hauteur) sont
teur, sur chague 2e maillon de chaine (HS). mobiles transversalement (version A).

Systéme de séparateurs TS0 sans cloison horizontale

Vers. armin  Amin dcmin N min
(mm]  [mm]  [mm]

A g % i i

Les separateurs sont mobiles dans la
section transversale.

ar  ay ac 25 8 ar

Systéme de séparateurs TS3 avec cloison horizontale en plastique

Série
MT

Systeme
ROBOTRAX®

Vers. armin  axmin  dcmin  Nmin VRO VRT VR2 VR3S VR4 VRS VR6 VR7 3
(mm]  [mm]  [mm] = =
H B B H i =
A1 el 8o HE R =
* Pour cloison horizontale en aluminium | ‘ ” H =
; B M 62 B
. - . ] ; ‘. 34 27
Les cloisons sont fixées sur les sépara- & . — °
teurs. Le systeme de séparateurs complet g
est mobile dans la section transversale. =
T
VRO VR8 VR9 VRID VRT VR45  VR6I7 =
‘P —'n"
: 88 — 1 ¢
; l]. — e, Sl B B A
-
15
ay (entraxe des séparateurs) [mm]
4 ) 4 ac llargeur utile du compartiment intérieur) [mm] 52
o A
G« 3 —» B : 18: 23: 28: 32: 33: 38: 43: 48 : 58 : 64 : 68
) ) 8: 10 B®: 20 24 25: 30: 3 : 40: 50 : 66 : 60
Des separateurs horizon- 78 0 80 : 88 : 96 : 12 : 128 : 144 : 160 : 176 : 192 ‘@ 208
taux en aluminium person- 917590 "8 104 120 136 152 168 . 184 . 200 2
nalisables au pas de Tmm ° 8
avecay>42Zmmsontega-  Encas dutiisation de séparateurs horizontaux en plastique avec ay > 112 mm, nous 3 g
lement disponibles. recommandons d'utiliser un support central supplémentaire avec un séparateur double &
(St=5mm). Les séparateurs doubles conviennent également a un montage ultérieur dans
un systeme de separateurs horizontaux.
Exemple de commande "
[ 7183 . |.[ Lk ] |- | g
8 g g =
L ke || |
Systeme de séparateurs Version nt Compartiment ax Cloisons horizontales
Veuillez saisir la désignation du systéme de séparateurs (TS0, TS3), la version ainsi que le nombre de séparateurs par sec- %
tion transversale [nr]. De plus, saisir également les compartiments [K] de gauche a droite, ainsi que les distances de mon- 5
tage [ar/ay] (vue du point mobile). e
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XLT1650 | Pieces de raccord

Piece de raccord - acier

Corniere d'assemblage en acier. Les variantes de raccord sur le point fixe et sur le point mobile peuvent étre combinées et,

si nécessaire, modifiées ultérieurement.

Type deraccord

A A / extérieur

< _ A -
I

2R AN
L —vk— K=120 —

Type deraccord
intérieur

Exemple de commande

Surface de
raccord extérieure ~~

1 ——e———— T
I T ~

| Lo

i i / 8 8|7+

! i S5 €88

! i | Surface de - -

! i | raccordintérieure D F o

! ! @ @i ¥

! : T

O
&50#« 5

80—
120 —>

5 AJT

3
110
140

-

f Bj+103 ‘1

Bi+138

Point de fixation Méplat de I'élément de raccord

F - Pointfixe A - Surface de raccord exterieure
M - Pointmabile | - Surface de raccord intérieure
Type de fixation

A - Fixation vers l'extérieur (standard)
| - Fixation vers ['intérieur
F - Raccordabride

I Nous recommandons d'utiliser

| L des décharges de tractionau

niveau de point mobile et du point

Elément de raccord

Point de fixation  Type de fixation Méplat de raccord

fixe. Voir a partir de la page 904.
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